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人形机器人产业周报     

小鹏二代人形机器人发布，千寻智能完成天使+轮融资 
 

 2024 年 11 月 18 日 

 

➢ 灵宝 CASBOT 发布首款全尺寸双足人形机器人 CASBOT 01 

11 月 13 日，灵宝 CASBOT 发布首款人形机器人 CASBOT 01。“CASBOT 

01”身高 179cm，体重 60kg，拥有 52 个自由度，算力高达 550TOPS，可续航

4 小时以上。 “CASBOT 01”能够轻松应对各类场景，执行整理衣物、组装台

灯、更换灯泡和打螺丝等任务。 

➢ 小鹏发布第二代人形机器人 Iron 

11 月 6 日，小鹏最新款人形机器人小鹏 Iron 正式发布。官方公布 Iron 身

高 178cm，体重 70kg，拥有 62 个主动自由度，在外形方面较上一代身高 1.5m

的人形机器人 PX5 更加拟人化。 

➢ 普渡发布 11 自由度五指灵巧手 PUDU DH11 

10 月 31 日，普渡 X 实验室发布了五指灵巧手 PUDU DH11。基于仿人五

指设计，该灵巧手拥有 11 个自由度和 12 个触觉传感器区域，轻巧灵活、触控范

围广、耐用性强。PUDU DH11 采用绳索方案及欠驱动机构，大幅降低自身重量

及空间占用，并提升灵活性和柔顺度。其能完成握、捏、拧等动作，并通过多个

触觉传感器实现环境精准感知与安全交互。 

➢ 11 月 13 日，埃斯顿酷卓宣布已完成 Pre-A 轮融资，金额达 1.3 亿元人民

币。本次融资是埃斯顿酷卓首次引入外部投资人，由“国家先进制造产业投资基

金二期”和“江苏南京软件和信息服务产业专项母基金”投资，投资金额分别为

1 亿元和 3000 万元，融资资金将用于产品开发迭代、国际国内市场开拓、人才

队伍打造扩展等。 

➢ 11 月 11 日，千寻智能宣布完成天使+轮融资。本轮投资方为博睿资本（海

南鸿钒），融资金额将用于加速市场化落地及进行具身智能泛化性作业验证，推

进千寻智能成为国内首家具身智能商业化公司。千寻智能成立时间不足一年就已

完成三轮融资， 8 月份的融资金额高达近 2 亿元。 

➢ 11 月 5 日，月泉仿生宣布近期已成功完成近亿元 Pre-A 轮融资。本轮融资

由洪泰基金领投，长兴基金、中关村启航基金跟投。资金将用于对人形机器人的

研发投入，降低人才和技术壁垒，以及加速商业化的交付落地。 

➢ 11 月 4 日，星海图宣布完成超 2 亿元 Pre-A 轮融资，由高瓴创投、蚂蚁集

团领投，米哈游等跟投。融资将用于研发具身本体及核心模组、AI 算法和场景解

决方案，并拓展海外市场。 

➢ 11 月 1 日，北京理工华汇智能科技有限公司宣布完成数千万人民币天使轮

融资，由深创投领投，方广资本及软通动力等跟投，并已正式启动 Pre A 轮融资，

融资将用于加强人形机器人及其核心部件的研发，公司计划开发新一代人形机器

人，实现应用场景泛化，预计 2025 年起批量提供整机产品及系统解决方案。 

➢ 风险提示：1）人形机器人技术迭代不及预期的风险；2）人形机器人下游需

求不及预期的风险；3）人形机器人量产进度不及预期的风险。     
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1 人形机器人行业动态 

1.1 灵宝 CASBOT 发布首款人形机器人 CASBOT 01 

11 月 13 日，灵宝 CASBOT 发布首款全尺寸双足人形机器人 CASBOT 01。

“CASBOT 01”身高 179cm，体重 60kg，拥有 52 个自由度，算力高达 550TOPS，

可续航 4 小时以上。在外观设计上，灵宝利用机械工程与有机美学，通过视觉分

解和抽象提炼，使产品在视觉上显得更轻盈。作为一款适用于多种场景的类脑智能

机器人，“CASBOT 01”能够轻松应对各类场景，执行整理衣物、组装台灯、更换

灯泡和打螺丝等任务。 

图1：人形机器人“CASBOT 01”                        

 

资料来源：灵宝 CASBOT 公众号，民生证券研究院 

灵宝 CASBOT 通过结构设计、高性能关节、以及模型技术，给运动控制和智

能操作能力赋能。在头部配置上，CASBOT 01 集成了雷达、相机和显示屏，实现

了视觉与听觉的交互功能；电池设计采用便于快速更换的背包式结构；单腿具备六

个自由度，部分关节位置能够实现 360°或更广泛的运动范围。灵宝 CASBOT 01

拥有重量 800g，负载 5kg 的五指灵巧手。 

图2：从左至右依次为 CASBOT 01 头部设计、背包式电池结构及腿部电机排布情况 

 
资料来源：灵宝 CASBOT 公众号，民生证券研究院 

灵宝 CASBOT 自研高性能一体化行星、谐波和直线关节。灵宝自研一体化关

节的峰值扭矩密度最高可达 207Nm/kg，关节效率超 80%，关节力矩控制精度小
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于 3%，关节位控精度达到 0.01°，速度控制精度达到 0.5%，抑制转矩脉动小于

5%。此外，灵宝 CASBOT 01 拥有重量 800g，负载 5kg 的五指灵巧手。灵巧手

采用伺服关节推杆方案，拥有集成了传感器、驱动器、控制器的模块化传动设计，

还搭载了六维力矩传感器、多通道触觉传感器，共同构建出多源感知系统。 

图3：灵宝自研行星、谐波和直线关节  图4：CASBOT 01 灵巧手设计 

 

 

 
资料来源：灵宝 CASBOT 公众号，民生证券研究院  资料来源：灵宝 CASBOT 公众号，民生证券研究院 

下一代灵宝人形机器人有望实现硬件优化与软件升级。灵宝在本次新品发布

的最后，对于下一代人形机器人的性能进行了展望。硬件方面：（1）有望通过关节

和整机骨架结构优化实现整机减重 10%以上；（2）关节散热效率有望提升 20%，

扭矩有望提升 20%；（3）底盘 IP 防护等级有望提升至 IP65，可以应对恶劣工况。

软件方面，下一代机器人搭载的大模型有望适应更多场景、更多任务以及长时序的

类人操作。 

 

1.2 小鹏发布第二代人形机器人 Iron 

11 月 6 日，小鹏最新款人形机器人小鹏 Iron 正式发布。此前，小鹏曾于 2023

年科技日上发布第一代人形机器人 PX5。 

图5：小鹏第二代人形机器人 Iron  图6：小鹏第一代人形机器人 PX5 

 

 

 
资料来源：小鹏汽车视频号，民生证券研究院  资料来源：小鹏资讯，民生证券研究院 
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硬件设计：小鹏 Iron 采用仿人结构设计。官方公布 Iron 身高 178cm，体重 

70kg，拥有 62 个主动自由度，在外形方面较上一代身高1.5m的人形机器人 PX5

更加拟人化。 Iron 还装载了此前小鹏曾于 8 月公布的灵巧手，该灵巧手拥有 15

个自由度，支持触觉反馈。在关节方面，Iron 配备了新一代直线执行器和新一代

微型手指关节，较上一代扭矩密度提升 20%。 

图7：小鹏 Iron 硬件参数 

 

资料来源：小鹏汽车 2024 年 AI 科技日视频，民生证券研究院 

软件设计：Iron 的 AI 能力融合了小鹏汽车在智能驾驶的技术积累。Iron 搭

载了小鹏图灵 AI 芯片及小鹏 AI 鹰眼视觉系统，能够实现 720°无死角的环境感

知。此外，Iron 支持小鹏 AI 端到端大模型及强化学习，给机器人自然行走的双

足，同时在避障方面展现出了智能驾驶级别的安全性与稳定性。交互能力方面，

Iron 搭载与小鹏汽车同款的小鹏天玑 AIOS，不仅能够进行复杂的语言理解，还

能进行逻辑推理，实现人机之间的对话。 

落地情况：小鹏汽车 CEO 何小鹏先生透露，小鹏 Iron 已经在广州工厂初步

落地，即将发布的小鹏 P7+部分生产岗位已由机器人操作。 

图8：小鹏 Iron 在汽车流水线工作 

 

资料来源：小鹏汽车，高工机器人，民生证券研究院 
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1.3 普渡机器人发布 11 自由度五指灵巧手 PUDU DH11 

10 月 31 日，普渡 X 实验室 Pudu X-Lab 发布了五指灵巧手 PUDU DH11。

PUDU DH11 基于仿人五指设计，具备 11 个自由度和 12 个触觉传感器区域，这

使它在拥有类人手的执行能力的同时，保持轻巧灵活、触控范围广以及耐用性强的

特性。这些特性都能使得普渡机器人产品能够在各种环境中使用不同的工具来完

成复杂的任务，并提高人机交互中的情感体验。 

图9：PUDU DH11 展示图及核心参数 

 

资料来源：普渡机器人公众号，民生证券研究院 

PUDU DH11 具有以下特性： 

（1）轻巧灵活：PUDU DH11 轻巧灵活的特性来自于绳驱方案及欠驱动机构

设计。欠驱动设计中，灵巧手内部驱动器的数量少于其自由度数量。这种设计路线

可以大幅度降低灵巧手自重以及占用空间，同时，灵巧手还能保持灵活性和柔顺度，

能够流畅的完成握、捏、拧、拉、推、按、抓、提等一系列人手执行动作。 

（2）广域传感：PUDU DH11 表面大范围覆盖了触觉传感器。5 只手指指腹

分别分布 2 块触觉传感器区域，掌心分布 2 块触觉传感器区域，单手共包含 12 个

传感器区域，内置感应矩阵点数达到 1018 个。灵巧手在执行任务过程中，能准确

感知环境物体的细微力反馈，从而实现与环境的精准定位、安全交互。 

（3）强韧耐用：PUDU DH11 的单手提拉重量达到 40kg。由于 DH11 采用

绳驱设计，其中的绳索采用金属多股集成钢索，耐磨和抗拉能力强，因此其能够承

担最重 40kg 的负载。此外，绳驱设计较简洁，具备低成本、易维护的优势，能够

使手指实现防水防尘，更能适应恶劣工况。 
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图10：DH11 内部绳驱及欠驱动设计  图11：1018 个感应点分布于 12 个触觉传感器区域 

 

 

 

资料来源：普渡机器人公众号，民生证券研究院  资料来源：普渡机器人公众号，民生证券研究院 
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2 人形机器人融资动态 

2.1 埃斯顿酷卓首次引入外部投资人，完成 Pre-A 轮 1.3

亿元融资 

11 月 13 日，“埃斯顿酷卓科技有限公司”宣布已完成 Pre-A 轮融资，金额

达 1.3 亿元人民币。本次融资是埃斯顿酷卓首次引入外部投资人，由“国家先进制

造产业投资基金二期”和“江苏南京软件和信息服务产业专项母基金”投资，投资

金额分别为 1 亿元和 3000 万元，融资资金将用于产品开发迭代、国际国内市场开

拓、人才队伍打造扩展等。 

图12：埃斯顿酷卓人形机器人 CODROID 01 

 

资料来源：埃斯顿酷卓公众号，民生证券研究院 

埃斯顿酷卓成立于 2022 年 7 月，专注于推动具身智能技术，旨在为客户提

供人机协作机器人、人形机器人等通用具身智能产品，以及应用解决方案，满足工

业和服务等广大市场需求。自成立以来，公司已推出多款协作机器人和行业解决方

案。作为南京市本土培育的创新型制造业企业及埃斯顿的孵化项目，公司通过埃斯

顿丰富的应用场景，助力海内外众多用户实现智能化转型。今年 9 月，公司第一

代人形机器人 Codroid 01 在上海工博会上正式发布，各项性能指标均处于行业领

先地位，并已启动下一轮设计与小批量工业场景验证。 
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2.2 千寻智能完成天使+轮融资 

11 月 11 日，“千寻智能（杭州）科技有限公司”宣布完成“天使+轮”融资。

本轮投资方为博睿资本（海南鸿钒），融资金额将用于加速市场化落地及进行具身

智能泛化性作业验证，推进千寻智能成为国内首家具身智能商业化公司。千寻智能

成立时间不足一年就已完成三轮融资， 8 月份的融资金额高达近 2 亿元。 

“千寻智能”成立于 2024 年 2 月，专注于具身大模型技术和机器人的研发。

旨在通过构建高泛化、高通用机器人大脑，实现机器人的交互性和泛化性。同时，

千寻智能在强化学习、数据效率、成本控制、硬件适配等领域优势明显。公司团队

核心研发成员来自于清华大学、伯克利等，具备丰富的机器人研发背景。创始人韩

峰涛博士曾任珞石机器人 CTO，深耕高性能轻型工业机器人研发，具有十余年经

验，曾带队完成 1000+客户的商业化成果转化。 

图13：千寻智能机器人抓糖豆  图14：千寻智能联合创始人高阳博士 

 

 

 
资料来源：千寻智能公众号，民生证券研究院  资料来源：千寻智能公众号，民生证券研究院 

 

2.3 月泉仿生获近亿元 Pre-A 轮融资 

11 月 5 日，月泉仿生宣布近期已成功完成近亿元 Pre-A 轮融资。本轮融资

由洪泰基金领投，长兴基金、中关村启航基金跟投。资金将用于对人形机器人的研

发投入，降低人才和技术壁垒，以及加速商业化的交付落地。 

月泉仿生是一家专注于从事人形机器人本体、核心零部件及仿生智能装备研

发和产业化的企业。技术方面，公司在仿生机器人领域授权的国际和国内专利超过

300 项，产品矩阵包括仿生拉压体灵巧手、仿生拉压体机械臂产品等。2024 年，

公司已取得数千万元新增订单，相关产品在多个领域实现产业落地。同时，公司预

计在 2025 年研发并组装完成基于仿生拉压体技术体系打造的新一代高度仿生人

形机器人整机。 

 

2.4 星海图完成 2 亿元 Pre-A 轮融资 
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11 月 4 日，星海图宣布完成超 2 亿元 Pre-A 轮融资，本轮融资由高瓴创投

（GL Ventures）、蚂蚁集团领投，米哈游、无锡创投集团、同歌创投、FunPlus

及老股东跟投，华兴资本担任独家财务顾问。融资金额将用于推动具身本体及核心

模组、端到端 AI 算法以及场景解决方案的研发及落地，同时拓展海外市场，提高

全球竞争力，旨在打造世界领先的物理世界智能体。 

图15：星海图全尺寸轮式双臂具身本体 R1 

 

资料来源：星海图公众号，民生证券研究院 

星海图是一家专注于打造“一脑多型”具身智能机器人的人工智能公司，拥有具

身本体、端到端算法、场景落地解决方案的全栈自研能力。自 2023 年 9 月成立以

来，星海图在短短一年间迅速崛起，成为具身智能领域备受瞩目的领军企业。核心

团队方面，星海图集结了两位世界级算法科学家及清华叉院助理教授的强大团队，

在感知、移动和操作等核心技术上拥有全球领先的创新能力。同时，公司与国际顶

尖科学家和创业团队紧密合作，为发展注入全球视野。团队凭借稀缺的全栈能力和

强大的执行力，星海图不断突破技术难关，引领行业发展。 

 

2.5 理工华汇完成天使轮融资，正式启动 Pre A 轮 

11 月 1 日，北京理工华汇智能科技有限公司宣布完成数千万人民币天使轮融

资。此次融资由深创投领投，方广资本等知名投资机构以及产业方软通动力共同跟

投，融资金额将用于加速对人形机器人技术领域的技术研发和市场拓展步伐。同时，

理工华汇已正式启动 Pre A 轮融资，以寻得在人形机器人领域长期发展和技术创

新的支持。 
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图16：理工华汇人形机器人 

 

资料来源：理工华汇官网，民生证券研究院 

公司计划将融资资金用于加强高性能人形机器人整机、高扭矩伺服电机、高爆

发力控关节等核心零部件的研发，在努力提高国际竞争力的同时，公司也在计划开

发新一代人形机器人，通过提升运动性能和智能化水平，实现应用场景泛化，并于

2025 年开始批量化提供整机产品及系统解决方案。 

理工华汇是一家由机器人顶尖科学家创办的国家高新技术企业，专注于人形

机器人及其核心部件开发与应用。同时，公司作为北京市智能机器人与系统高精尖

创新中心产业转化平台和孵化基地，拥有人形机器人运动控制领域的前沿核心技

术，自主开发无框力矩电机、减速器、一体化关节等核心部件，致力于为客户提供

先进的运动控制解决方案和机器人整体系统服务。 

图17：理工华汇科研团队成员  图18：公司荣誉资质 

 

 

 

资料来源：理工华汇官网，民生证券研究院  资料来源：理工华汇官网，民生证券研究院 
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3 风险提示 

1）人形机器人技术迭代不及预期的风险：人形机器人的技术迭代为人形机器

人扩大应用场景，实现通用性的前提条件，若人形机器人技术迭代不及预期，则会

影响人形机器人商业化进程。 

2）人形机器人下游需求不及预期的风险：目前，制造业产线上柔性生产的部

分主要由人工负责，若人形机器人下游客户对人形机器人替代人工的需求不及预

期，则会在一定程度上缩小人形机器人的量产规模。 

3）人形机器人量产进度不及预期的风险：人形机器人尚处于行业发展初期，

人形机器人企业推动产品的大规模量产前需要经过样品认证、供应链搭建等多个

阶段，因此存在人形机器人量产进度不及预期的风险。 
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